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Uktad przeznaczony jest do elektrohydraulicznego sterowania praca przektadni ze sprzetem hydrokinetycznym np. SH512
lub podobnych. Regulowane jest potozenie rurki czerpakowej. Wartosci zadane potozenia rurki moga pochodzié¢ z
automatyki poziomu wody w kotle, z nastawy rg¢cznej oraz moga by¢ skorelowane z pomiarem rzeczywistego
wydatku/obciazenia pompy.

Uklad sktada si¢ ze sterownika PCDS serii 40, obstugujacego wejscia analogowe i dwustanowe stanowiace sygnaty z
obiektu, oraz hydraulicznych urzadzen wykonawczych: zaworéw proporcjonalnych dla regulacji cisnien dla sterowania
sitownika potozenia rurki czerpakowej. Sprzgzenie zwrotne regulacji mechanizmow wykonawczych zapewniaja elementy
pomiaru polozenia rurki czerpakowej. W sterowniku realizowana jest funkcja linearyzacji i korekcji nieliniowej
charakterystyki poslizgu sprzggla. Dla potrzeb wspolpracyjacego ukladu nadrz¢dnego realizowana jest rowniez funkcja
odwrotna. Uktad moze prowadzi¢ pomiary i nadzor wielkosci technologicznych zwiazanych z przektadnia (temperatury
oleju, temperatury tozysk, cisnienia, wibracje itp.) . PCDS 40 zawiera wszystkie niezb¢dne uktady $ledzenia i regulacji,
panel operatorski pozwalajacy obserwowac i modyfikowaé zmienne procesowe, oraz uktady komunikacji szeregowej dla
dotaczenia ew. systemu nadrzednego. Elementem wspoéipracujacym jest uklad sterowania awaryjnego, z funkcjami
bezuderzeniowego przejscia z pracy recznej do automatycznej lokalnej i zdalnej, oraz odwrotnie.
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Mozliwa jest konfiguracja systemu z oddalonym terminalem operatora i/lub wskaznikami wazniejszych zmiennych
procesowych. Konfiguracja taka umozliwia zabudowg eclementéw kontrolno-sterujacych uktadu w pomieszczeniach
sterowni, bez konieczno$ci instalacji rozlegtego okablowania sygnatowego.

Wszelkie nastawy , charakterystyka przektadni, oraz wspotczynniki zwiazane z parametrami przyrzadu przechowywane sa
w wewngtrznej pamigci nieulotnej EEPROM i FLASH.

Programowanie zawarto$ci tej pamigci, odbywa si¢ poprzez interfejs RS 485, zgodnie ze standardem MODBUS RTU.
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